Proje 1: Mikro Géz Cerrahi Robotu (2 Ogrenci)
Kapsami (Mekanik Dizayn ve Uretimi. Elektronik Sistem Geligtirme)

Kornea nakli ameliyatlarinda; kornea dokusu zarar gérmus, gérme yetisini kaybetmis veya kaybetmekte
olan hastalarin kornealari, dondrlerden alinan kornealarla degistirilerek hastalara goérmelerini geri
kazandirmak amaclanmaktadir. Bu ameliyatlar zorunlu olup; midahalenin olmadigi ya da uygun donér
korneanin bulunamadi§i durumlarda, hastalar gorme yeteneklerini tamamen kaybetmektedir.
Operasyonun her basamaginda oldugu gibi, donér korneanin hastanin goziine dikiime basamagi da
operasyonun basarisina buyuk etki etmektedir.

Tez konusunun amaci, kornea nakli operasyonlarinda kritik dGneme sahip bir robotik sistem gelistirmektir.
Operasyonu yapabilecek yeni ve 6zglin bir tasarimin yapilmasi hedeflenmistir. Projede, hassas tretim
tekniklerine uygun olarak Uretilecek robotun mekanik pargalarinin dizayni ve bunu calistirabilecek
elektronik aksam Uretilecektir.

Korneanin kesilmesi ve dondr korneanin hasta goézune dikilmesi



Proje 2: MikroRobotik Kanser Tespiti (2 Ogrenci)
Kapsami (Mekanik Dizayn ve Uretim. Akustik Sistem Dizayni)

Projemiz TUBITAK 1003 Programi tarafindan desteklenmekte olup toplam biitgesi 2.480.000TL dir.
Proje ortaklari 9. Eylil Universitesi Tip Fakiiltesi Onkoloji Bélimi ve Marmara Universitesi Elektik
Elektronik Bolumuadur. Projemiz ile kanser htcrelerinin sertlik degerlerini saptamada yeni bir
goruntileme sisteminin gelistiriimesi ve klinik testlerinin yapiimasi hedeflenmektedir. Kullanacagimiz
akustik yontem literatirde yeni denenecek bir ydntem olup, kanser Uzerine yapilan ¢alismalar igin yeni
veriler ortaya konulmasini saglayacaktir.

Gindmizde kanser odaginin ozelliklerinin saptanmasinda faydalanilan “Dolasimdaki Kanser
Hucreleri’nin (Circulating Tumor Cells - CTC) dider kan bilesenlerinden ayirt edilmesinde yararlanilan
teknikler halen bir takim eksiklikler igermektedir. CTC’lerin normal kan bilesenlerine boyut olarak
benzemesi ve dolasimdaki sayilarinin goreceli azinligi ayirt edilmesini zorlastirmaktadir. Akustik
yontemler biyolojik drnekler gibi, transparan yapilarda basari ile kullanilabilen bir tekniktir. Mikro-nano
seviyedeki pargaciklarin gérintilenmesinde énemli bir yaklagimdir. Literattrde, bu metodun hicrelerin
3 boyutlu morfolojik 6zelliklerinin ¢ikariimasinda non-invaziv (tahribatsiz) bir teknik olarak kullanildigi
gorulmektedir.
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Label-free, contactless acoustic sorting

Akustik sinyallerle kanda kanserli hiicre ayrimi @Lia, Peng et al. “Acoustic separation of circulating
tumor cells.” (2015).



Proje 3: insansiz Hava Araci ile Depolarda Giivenlik Sistemi Kurulmasi ve Yer
Istasyonunun Gelistirilmesi (2 Ogrenci)

Kapsami (Elektronik Sistem Uretimi. Yer istasyonu igin Yaziim Geligtirme)

Proje DHL Lojistik ArGe departmani ile ortak yapilacak Universite-sanayi is birligi projesidir. Proje
masraflari DHL Lojistik tarafindan kargilanacaktir.

DHL Supply Chain biinyesinde Istanbul ili igerisinde sekiz adet ana depo ile Anadolu'nun belirli
bélgelerinde dagitim merkezleri bulunmaktadir. Tim depolarin guvenligi, guvenlik personelleri
tarafindan saglanmakta iken, depolar; alanlarinin biylk Olglilere sahip olmasindan dolayi kontrol
edilmesi gli¢ bolgelerdir. Olusan givenlik zafiyetleri sonucunda 6zellikle gece vakitlerinde depolarda
hirsizlik veya kontrolsiiz girisler olabilmektedir. Bu kapsamda; otonom ugusun saglanabilmesi icin GPS
veya haritalama benzeri yontemler ile kontrol edilebilecek bir IHA tasarimi yapilmasi, tasarlanan aracin
belirli zaman periyotlarinda otomatik olarak havalanarak depo sinirlari igerisinde devriye islemi
gerceklestirmesi, kamera goéruntulerinin tasarlanacak sade bir araytz Gzerinden guvenlik personellerinin
bilgisayarlarina anlik olarak aktarilmasi, gérintu isleme ile depo sinirlari boyunca olusabilecek stpheli
hareketliliklerin algilanarak; ayni araylz Uzerinden guvenlik personeline bildirim génderilmesi surecini
kapsamaktadir. Ayrica talep dogrultusunda proje kapsami genigletilerek; aracin glvenli bir sekilde
tasarlanacak olan sarj kitinin Gzerine inis yapabilmesi, deponun bulundugu ilge igerisindeki hava durumu
bilgisi alinarak; ugusun zor olacagi durumlarda aracin kalkis yapmasinin engellenmesi, aracin deponun
acik alanlarinda dolasarak; is saglhgi ve guvenligi risklerinin tespit edilmesi amaciyla ugus yapmasi
surecleri opsiyonel olarak projede uygulanabilir.




